
・



－ 1－ － 2－



－ 1－ － 2－

轴径・导程的组合与样本的页面

轴径
导程

1 2 2.5 4

4 ● p.3

6 ● p.4 ● p.5

8 ● p.6 ● p.7

10 ● p.8 ● p.9

12 ● p.10 ● p.11 ● p.12

14 ● p.13 ● p.14

16 ● p.15 ● p.16



－ 3－ － 4－

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

密
封

圈
：

无 滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

4

导
程

1

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
C
D

0.
8/

4.
3

丝
杆

轴
底

径
3.

4

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
48

0

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
88

0

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
2
～

0
.6

～
0
.2

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N
/μ

m）
75

45

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
04

01
KS

-C
5Z

-L
1 

R 
L3

20
45

55
85

0.
02

5
-

0.
01

6
0.

01
8

0.
01

8

BS
04

01
KS

-C
5T

-L
1 

R 
L3

40
65

75
1
05

0.
02

5
-

0.
01

5
0.

01
8

0.
01

8

70
95

10
5

1
35

0.
03

5
-

0.
01

5
0.

01
8

0.
01

8

BS
04
01

＊
选

配
　

超
小

型
螺

母

（
热
处
理
范
围
）

通
孔

通
孔

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。



－ 3－ － 4－

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

密
封

圈
：

无 滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

6

导
程

1

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
C
D

0.
8/

6.
2

丝
杆

轴
底

径
5.

3

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
75

0

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
13

30

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
2
～

0
.7

～
0
.2

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N
/μ

m）
11

2
68

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
06

01
KS

-C
5Z

-L
1 

R 
L3

40
65

75
1
05

0.
02

5
-

0.
01

5
0.

01
8

0.
01

8

BS
06

01
KS

-C
5T

-L
1 

R 
L3

70
95

10
5

1
35

0.
03

5
-

0.
01

5
0.

01
8

0.
01

8

10
0

12
5

13
5

1
65

0.
03

5
-

0.
01

4
0.

02
0

0.
01

8

BS
06
01

＊
选

配
　

超
小

型
螺

母

（
热
处
理
范
围
）

通
孔

通
孔

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。



－ 5－ － 6－

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

6

导
程

2

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
C
D

0.
8/

6.
2

丝
杆

轴
底

径
5.

3

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
57

0

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
98

0

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
3
～

0
.7

～
0
.3

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N
/μ

m）
10

3
62

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
06

02
KS

-C
5Z

-L
1 

R 
L3

40
74

85
1
15

0.
02

5
-

0.
01

5
0.

01
8

0.
01

8

BS
06

02
KS

-C
5T

-L
1 

R 
L3

70
10

4
11

5
1
45

0.
03

5
-

0.
01

6
0.

02
0

0.
01

8

10
0

13
4

14
5

1
75

0.
03

5
-

0.
01

5
0.

02
0

0.
01

8

15
0

18
4

19
5

2
25

0.
05

0
-

0.
01

5
0.

02
0

0.
01

8

BS
06
02

（
热
处
理
范
围
）

通
孔

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。

密
封

圈
：

无



－ 5－ － 6－

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

8

导
程

1

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
C
D

0.
8/

8.
2

丝
杆

轴
底

径
7.

3

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
85

0

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
17

80

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
2
～

0
.8

～
0
.2

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N
/μ

m）
14

1
85

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
08

01
KS

-C
5Z

-L
1 

R 
L3

40
72

84
1
30

0.
03

5
0.

01
2

0.
01

6
0.

01
8

0.
01

8

BS
08

01
KS

-C
5T

-L
1 

R 
L3

70
10

2
11

4
1
70

0.
03

5
0.

01
1

0.
01

5
0.

02
0

0.
01

8

10
0

13
2

14
4

1
90

0.
03

5
0.

01
1

0.
01

4
0.

02
0

0.
01

8

15
0

18
2

19
4

2
40

0.
05

0
0.

01
1

0.
01

5
0.

02
0

0.
01

8

BS
08
01

＊
选

配
　

超
小

型
螺

母

（
热
处
理
范
围
）

通
孔

通
孔

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。

密
封

圈
：

无



－ 7－ － 8－

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

密
封

圈
：

有 滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

8

导
程

2

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
C
D

1.
2/

8.
3

丝
杆

轴
底

径
7

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
14

00

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
23

50

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
3
～

1
～

0
.3

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N
/μ

m）
14

7
85

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
08

02
KS

-C
5Z

-L
1 

R 
L3

40
82

94
1
40

0.
03

5
0.

01
2

0.
01

7
0.

01
8

0.
01

8

BS
08

02
KS

-C
5T

-L
1 

R 
L3

70
11

2
12

4
1
70

0.
03

5
0.

01
2

0.
01

6
0.

02
0

0.
01

8

10
0

14
2

15
4

2
00

0.
03

5
0.

01
2

0.
01

5
0.

02
0

0.
01

8

15
0

19
2

20
4

2
50

0.
05

0
0.

01
2

0.
01

5
0.

02
0

0.
01

8

BS
08
02

＊
选

配
　

超
小

型
螺

母

（
热
处
理
范
围
）

通
孔

通
孔

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。



－ 7－ － 8－

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

10

导
程

1

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
C
D

0
.8

/1
0.

2

丝
杆

轴
底

径
9.

3

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
91

0

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
21

90

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
3
～

1
.1

～
0
.3

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N
/μ

m）
16

7
10

1

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
10

01
KS

-C
5Z

-L
1 

R 
L3

50
82

94
1
40

0.
03

0
0.

01
2

0.
01

5
0.

01
8

0.
01

8

BS
10

01
KS

-C
5
Ｔ

-L
1 

R 
L3

10
0

13
2

14
4

1
90

0.
03

0
0.

01
2

0.
01

5
0.

02
0

0.
01

8

15
0

18
2

19
4

2
40

0.
04

5
0.

01
2

0.
01

6
0.

02
0

0.
01

8

20
0

23
2

24
4

2
90

0.
04

5
0.

01
2

0.
01

5
0.

02
3

0.
01

8

BS
10
01

（
热

处
理

范
围

）

通
孔

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。

密
封

圈
：

无



－ 9－ － 10 －

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

10

导
程

2

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
C
D

1
.2

/1
0.

3

丝
杆

轴
底

径
9

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
15

00

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
29

50

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
3
～

1
.3

～
0
.3

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N
/μ

m）
17

2
10

4

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
10

02
KS

-C
5Z

-L
1 

R 
L3

50
97

10
9

1
55

0.
03

0
0.

01
3

0.
01

6
0.

01
8

0.
01

8

BS
10

02
KS

-C
5T

-L
1 

R 
L3

10
0

14
7

15
8

2
05

0.
04

5
0.

01
3

0.
01

7
0.

02
0

0.
01

8

15
0

19
7

20
8

2
55

0.
04

5
0.

01
3

0.
01

6
0.

02
0

0.
01

8

20
0

24
7

25
8

3
05

0.
04

5
0.

01
2

0.
01

5
0.

02
3

0.
01

8

BS
10
02

＊
选

配
　

超
小

型
螺

母

（
热

处
理

范
围

）

通
孔

通
孔

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。

密
封

圈
：

有



－ 9－ － 10 －

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

12

导
程

2

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
C
D

1
.2

/1
2.

3

丝
杆

轴
底

径
11

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
16

50

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
35

50

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
5
～

1
.4

～
0
.5

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N
/μ

m）
20

0
12

2

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
12

02
KS

-C
5Z

-L
1 

R 
L3

50
95

11
0

1
65

0.
03

0
0.

01
3

0.
01

7
0.

01
8

0.
01

8

BS
12

02
KS

-C
5T

-L
1 

R 
L3

10
0

14
5

16
0

2
15

0.
04

5
0.

01
3

0.
01

7
0.

02
0

0.
01

8

15
0

19
5

21
0

2
65

0.
04

5
0.

01
3

0.
01

6
0.

02
0

0.
01

8

20
0

24
5

26
0

3
15

0.
04

5
0.

01
2

0.
01

5
0.

02
3

0.
01

8

25
0

29
5

31
0

3
65

0.
06

0
0.

01
2

0.
01

6
0.

02
3

0.
01

8

BS
12
02

＊
选

配
　

超
小

型
螺

母

（
热

处
理

范
围

）

通
孔

通
孔

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。

密
封

圈
：

有



－ 11 － － 12 －

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

12

导
程

2.
5

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
C
D

1.
58

75
/1

2.
4

丝
杆

轴
底

径
10

.7

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
25

50

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
51

80

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
5
～

1
.8

～
0
.5

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N
/μ

m）
21

2
12

8

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
12

02
.5

KS
-C

5Z
-L

1 
R 

L3
50

10
0

11
5

1
70

0.
03

0
0.

01
3

0.
01

7
0.

01
8

0.
01

8

BS
12

02
.5

KS
-C

5T
-L

1 
R 

L3
10

0
15

0
16

5
2
20

0.
04

5
0.

01
3

0.
01

8
0.

02
0

0.
01

8

15
0

20
0

21
5

2
70

0.
04

5
0.

01
3

0.
01

6
0.

02
0

0.
01

8

20
0

25
0

26
5

3
20

0.
06

0
0.

01
3

0.
01

7
0.

02
3

0.
01

8

25
0

30
0

31
5

3
70

0.
06

0
0.

01
3

0.
01

6
0.

02
3

0.
01

8

BS
12
02
.5

＊
选

配
　

超
小

型
螺

母

（
热

处
理

范
围

）

通
孔

通
孔

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。

密
封

圈
：

有



－ 11 － － 12 －

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

12

导
程

4

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
C
D

2
/1

2.
5

丝
杆

轴
底

径
10

.4

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
34

70

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
64

70

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
5
～

3
～

0
.5

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N
/μ

m）
21

8
13

2

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
12

04
KS

-C
5Z

-L
1 

R 
L3

50
10

5
12

0
1
75

00
30

0.
01

4
0.

01
7

0.
02

0
0.

01
8

BS
12

04
KS

-C
5T

-L
1 

R 
L3

10
0

15
5

17
0

2
25

0.
04

5
0.

01
4

0.
01

8
0.

02
0

0.
01

8

15
0

20
5

22
0

2
75

0.
04

5
0.

01
3

0.
01

7
0.

02
3

0.
01

8

20
0

25
5

27
0

3
25

0.
06

0
0.

01
4

0.
01

8
0.

02
3

0.
01

8

30
0

35
5

37
0

4
25

0.
07

0
0.

01
3

0.
01

6
0.

02
5

0.
02

0

BS
12
04

（
热

处
理

范
围

）

通
孔

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。

密
封

圈
：

有



－ 13 － － 14 －

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

14

导
程

2

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
CD

1.
2/

14
.3

丝
杆

轴
底

径
13

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
1
80

0

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
4
30

0

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
5
～

1.
2

～
0.

5

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N/

μ
m）

23
2

14
1

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L
2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
14

02
KS

-
C5

Z-
L1

 R
 L

3
5
0

88
10

3
1
60

0.
03

0
0.

01
5

0.
01

8
0.

01
8

0.
01

8

BS
14

02
KS

-
C5

T-
L1

 R
 L

3
10

0
13

8
15

3
2
10

0.
03

5
0.

01
4

0.
01

7
0.

02
0

0.
01

8

15
0

18
8

20
3

2
60

0.
03

5
0.

01
3

0.
01

6
0.

02
0

0.
01

8

20
0

23
8

25
3

3
10

0.
04

5
0.

01
3

0.
01

6
0.

02
3

0.
01

8

30
0

33
8

35
3

4
10

0.
05

0
0.

01
3

0.
01

6
0.

02
5

0.
02

0

BS
14
02

（
热
处
理
范
围
）

通
孔

＊
刚
性
  
无
预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
Ca
）
的

5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

8
0
％
为
基
准
。

密
封

圈
：

有



－ 13 － － 14 －

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

14

导
程

4

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
CD

2.
38

12
/1

4.
65

丝
杆

轴
底

径
1
2.

2

回
路

数
1x

3

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
4
80

0

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
9
20

0

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

1
～

4.
5

～
1

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N/

μ
m）

25
5

15
4

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L
2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
14

04
KS

-
C5

Z-
L1

 R
 L

3
5
0

98
11

3
1
70

0.
03

0
0.

01
5

0.
01

9
0.

01
8

0.
01

8

BS
14

04
KS

-
C5

T-
L1

 R
 L

3
10

0
14

8
16

3
2
20

0.
03

5
0.

01
4

0.
01

8
0.

02
0

0.
01

8

15
0

19
8

21
3

2
70

0.
03

5
0.

01
4

0.
01

7
0.

02
0

0.
01

8

20
0

24
8

26
3

3
20

0.
04

5
0.

01
4

0.
01

7
0.

02
3

0.
01

8

30
0

34
8

36
3

4
20

0.
05

0
0.

01
4

0.
01

6
0.

02
5

0.
02

0

BS
14
02

（
热
处
理
范
围
）

通
孔

＊
刚
性
  
无
预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
Ca
）
的

5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

8
0
％
为
基
准
。

密
封

圈
：

有



－ 15 － － 16 －

陀
螺
式
标
准
精
密
滚
珠
丝
杆
（
轴
端
推
荐
形
状
）

滚
珠

丝
杆

规
格

轴
径

16

导
程

2

螺
纹

方
向

右

精
度

等
级

C5
Z

C5
T

轴
向

间
隙

0
0.

00
5
以

下

循
环

方
式

陀
螺

式

钢
珠

直
径

/B
C
D

1.
2/

16
.3

丝
杆

轴
底

径
15

回
路

数
1x

4

额
定

动
态

负
载

Ca
（

N）
25

30

额
定

静
态

负
载

C0
a（

N）
71

60

预
压

扭
矩

（
N ・

cm
）

0.
5
～

1.
8

～
1

间
隙

钢
珠

无

刚
性

（
N
/μ

m）
33

9
20

5

型
　

　
　

式
行

程
轴

长
总

跳
动

支
撑

部
跳

动
导

程
精

度

L1
L2

L3
R

S1
S2

代
表

移
动

量
变

动

BS
16

02
KS

-C
5Z

-L
1 

R 
L3

50
10

8
12

3
18

0
0.

03
0

0.
01

4
0.

01
7

0.
02

0
0.

01
8

BS
16

02
KS

-C
5T

-L
1 

R 
L3

10
0

15
8

17
3

23
0

0.
03

5
0.

01
3

0.
01

7
0.

02
0

0.
01
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BS
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＊
选

配
　

超
小

型
螺

母

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。

（
热
处
理
范
围
）

通
孔

通
孔

密
封

圈
：

有
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丝
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超
小

型
螺

母

＊
刚
性
 
 无

预
压
时
，
为
以
相
当
于
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

3
0％

的
轴
向
负
载
时
，

　
　
　
　
用
螺
纹
槽
与
钢
珠
之
间
的
弹
性
位
移
量
所
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
有
预
压
时
预
压
量
设
为
额
定
动
态
负
载
（
C
a）

的
5
％
，
并
向
轴
向
施
加
负
载
时

　
　
　
　
螺
纹
槽
和
钢
珠
间
的
弹
性
变
形
位
置
求
得
的
理
论
值
。

　
　
　
　
一
般
情
况
下
，
请
以
数
值
的

80
％
为
基
准
。

（
热
处
理
范
围
）

通
孔

通
孔

密
封

圈
：

有
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■　
Nidec Tokyo Bldg., 1-20-13 Osaki, Shinagawa-ku, Tokyo 141-0032, Japan
TEL：81（3）-5740-3000　FAX：81（3）-6843-3122
■　
10F Dojima Axis Bldg., 2-2-28 Dojimahama, Kita-ku, Osaka-shi, Osaka 530-0004, Japan
TEL：（81）6-4797-7520　FAX：（81）6-4795-5155
■　
Asai Bldg., 4-15-3, Imaike, Chikusa-ku, Nagoya-shi, Aichi 464-0850, Japan
TEL：81（52）-733-1721　FAX：81（52）-733-1190
■　
7F Ximax Hakata-Ekimae Bldg., 4-2-1, Hakata-Ekimae, Hakata-ku, Fukuoka-shi, Fukuoka 812-0011, Japan

■　NIDEC SANKYO AMERICA CORPORATION

275 Northridge Drive, Shelbyville, IN 46176, U.S.A.
TEL：（1）317-421-2220　FAX：（1）317-421-2230
■　NIDEC SANKYO DO BRASIL LTDA. 

Rua：Amazonas, 363 loja 106, Centro, Sao Caetano do Sul, Sao
Paulo, CEP：09520-070, Brazil 
TEL：（55）11-4227-4479　FAX：（55）11-4221-4834
■　NIDEC SANKYO EUROPE GmbH

Mollsfeld 1, 40670 Meerbusch, F.R. Germany
TEL：（49）2159-6958-0　FAX：（49）2159-3903
■　NIDEC SANKYO SINGAPORE PTE. LTD.

No.2 Toh Guan Road East＃02-03（2M）Singapore 608837
TEL：（65）62781926　FAX：（65）62785591
■　NIDEC SANKYO TAIWAN CORPORATION

No.2 South 7th Road K.E.P.Z. Kaohsiung 806, Taiwan
TEL：（886）7-831-6171　FAX：（886）7-841-7955
TAIPEI SALES OFFICE

Room 1001, 10F., No.88, Sec 2, Chung Hsiao East-Road., 
Taipei, Taiwan
TEL：（886）2-2395-2077　FAX：（886）2-2395-2238
■　NIDEC SANKYO（H.K.）CO., LIMITED

Unit 2605-06, Level 26, Metroplaza Tower Ⅱ, No.223 Hing
Fong Road, Kwai Fong, N.T., Hong Kong
TEL：（852）2369-6855　FAX：（852）2724-2702
■　NIDEC SANKYO ELECTRONICS（SHENZHEN） 
CORPORATION

Room 1005-1007, Excellence Times Square Building, 4068 
Yitian Road, Futian District, Shenzhen, Guangdong Province,
P.R. China 
TEL：（86）755-8359-2335　FAX：（86）755-8359-3532

■　NIDEC SANKYO ELECTRONICS（SHANGHAI） 
CORPORATION

12F, Tower B, 100 Zunyi Road, Shanghai, 200051 P.R China
TEL：（86）21-5276-3290　FAX：（86）21-5276-9119
■　NIDEC SANKYO KOREA CORPORATION

713, Changgang Bldg., 22, Dowha-dong, Mapo-gu, Seoul
Korea 121-812, Korea
TEL：（82）2-3275-3001　FAX：（82）2-3275-0186
■　NIDEC SANKYO（THAILAND）CO., LTD.

Room No.805, 8th Floor, 56 Yada Building, Silom RD., 
Suriyawongse, Bangrak, Bangkok 10500 Thailand 
TEL：（66）2632-9102　FAX：（66）2632-9105
■　NIDEC SANKYO（DALIAN）CORPORATION

No.33-31 Industrial Park Economic ＆ Technical
Development Zone, Dalian, China
TEL：86-411-87651771　FAX：86-411-87651872
■　NIDEC SANKYO（DONGGUAN）PRECISION
CORPORATION

BuBuGao, Road, jiangBei Development Zone, WuSha,
ChangAn, DongGuan-City, Guang Dong-Prov., China
TEL：（86）-769-85547460　FAX：（86）-769-85547461
■　PT.NIDEC SANKYO PRECISION INDONESIA

Delta Silicon Industrial Park, Jl. Meranti 3 Blok L8-6A
Lemahabang-Bekasi 17550 Indonesia
TEL：62-21-8990-1822　FAX：62-21-8990-1820
■　NIDEC SANKYO VIETNAM（HANOI）CORPORATION

Lot 37 Quang Minh Industrial Zone, Me Linh District, Hanoi,
Vietnam
TEL：84-435-250044　FAX：84-435-250045
■　NIDEC SANKYO ＰHILLIPINES CORPORATION 

Lot 2, Block 1, Phase 5, 119 East Main Avenue, Laguna
Technopark-SEZ, Biñan, Laguna, Philippines
TEL：（63）49-534-0731 
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